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|| PILOTE SIMRAD OCTOPUS ||

1. Présentation générale — localisation des appareils

Calculateur pilote : 128303

Connecteur 7 voies : 128314

Support veérin : 139156

| Compas : 128304
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2. Fixation support vérin

Contreplaque inox coté cabine arriére : 043021

3. Fixation support moteur

1 le premier : fourni avec le vérin

Boulonner le deuxiéme support avec
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4. Cablage calculateur

@ SUPPLY +:rouge
SUPPLY - : noir

© DRIVE : cable noir (rouge et noir)

DRIVE ENGAGE + : céble noir (vert)
DRIVE ENGAGE - : cable noir (blanc)

RUDDER : cable blanc (marron et blanc)

@® SIMNET : cable simnet (ne pas brancher la

5. Fixation compas

Utiliser le kit de fixation fourni avec le compas par Simrad

ATTENTION :
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6. Finalisation

Scotcher la pochette de vis sur le lobe

7. Vue d’ensemble




